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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod
Programowanie sterownikéw PLC 1010641261010647124
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr
(ogdlnoakademicki, praktyczny)
Mechanika i budowa maszyn (brak) 3/6
Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Mechatronika polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 1 Cwiczenia: - Laboratoria: 1  Projekty/seminaria: - 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 1 50%
nauki techniczne 1 50%
nauki sciste 1 50%
nauki matematyczne 1 50%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

Mgr inz. Jan Gorecki

email: jan.gorecki@put.poznan.pl

tel. 61 665 2053

Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu
ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Student ma elementarng wiedze w zakresie podstaw uktadach pomiarowych, tj o rodzajach
1 Wiedza: czujnikéw i ich zastosowaniu, ogolna wiedza o algorytmach i zasadach ich budowy, ogéina
wiedza z zakresu elektrotechniki, ogdélna wiedza z zakresu elektroniki

Student umie postugiwac sie pojeciami w opisie budowy uktadéw elektronicznych.

2 Umiejetnosci: Student potrafi rozwigzywaé¢ konkretne problemy pojawiajgce sie w czasie pisania programow.
3 Kompetencje | Student potrafi wspétpracowaé w grupie, przyjmujgc w niej rézne role.
spoteczne Student potrafi okresli¢ priorytety wazne przy rozwigzywaniu stawianych przed nim zadan.

Student wykazuje samodzielno$¢ w rozwigzywaniu probleméw, zdobywaniu i doskonaleniu
nabytej wiedzy i umiejetnosci.

Cel przedmiotu:

- Celem przedmiotu jest przekazanie studentom informacji z zakresu wybranych jezykéw programowania sterownikéw PLC
(Leader Diagram, Function Block Diagram), definicji oraz poje¢. Studenci uzyskuja wiedze i umiejetnosci w zakresie tworzenia
podstawowych programoéw sterujgcych urzadzenia

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma poszerzong wiedze w zakresie automatyki, dotyczgcg programowania sterownikéw PLC oraz budowy uktadow
sterujgcych wspétpracujgcych z sterownikiem - [K2A WO05]

Umiejetnosci:

1. Potrafi postuzy¢ sie srodowiskiem do programowania sterownikéw PLC do zaprogramowania zadania zwigzanego z
sterowaniem maszyny - [K2A_UO02]

Kompetencje spoteczne:

1. Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie innych - [K2A_K01]
2. Potrafi okresli¢ priorytety stuzgce realizacji podejmowanego zadania - [K2A_KO04]

3. Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposob przedsigbiorczy - [K2A_KO05]

Sposoby sprawdzenia efektéw ksztatcenia
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Zaliczenie pisemne z wykfadéw, pisemne i praktyczne zaliczenie laboratorium.

Tresci programowe

Budowa programéw sterownikow przemystowych. Dobor odpowiednich uktadéw logicznych do realizowanych zadan.
Omowienie rodzajow modutéw sterownikéw PLC. Omoéwienie podstawowych zasad konfiguracji uktadu sterowniczego i
doboru zrédet ich zasilania.

Poréwnanie konstrukcji jezykéw Leader Diagram i Function Block Diagram. Omaéwienie deklaracji statych. Przetworniki
Analogowo Cyfrowe. Uktady czasowe i licznikowe. Bramki logiczne i przerzutnikéw. Obstuga i konfiguracja paneli HMI.
Przetwarzanie sygnatéw z sensoréw binarnych i analogowych

Literatura podstawowa:
1. Tadeusz Mikulczynski, Automatyzacja proceséw produkcyjnych, Wydawnictwo Naukowe Techniczne, Warszawa 2006.
2. Jerzy Kasprzyk: Programowanie sterownikdéw przemystowych. Wydawnictwo Naukowe Techniczne, Warszawa 2006.

3. Ryszard Jakuszewski, Programowanie systemow SCADA Proficy HMI/SCADA ? IFIX, Wydawnictwo Pracowni
Komputerowej Jacka Skalmierskiego, Gliwice 2008.

Literatura uzupetniajaca:
1. Bodo Heimann, Mechatronika, Komponenty, metody, przyktady, Wydawnictwo Naukowe PWN SA, Warszawa 2001.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢ Czas (godz.)

. Przygotowanie do wykfadu 3

. Udziat w wyktadzie 14
. Utrwalanie tresci wyktadu 6
. Konsultacje 2
. Przygotowanie do zaliczenia 6
. Udziat w zaliczeniu 1
. Przygotowanie do zaje¢ laboratoryjnych 5
. Udziat w zajeciach laboratoryjnych 14
. Konsultacje 5

10. Przygotowanie do zaliczenia
11. Udziat w zaliczeniu 1
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Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS

taczny naktad pracy 62

Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 37

Zajecia o charakterze praktycznym 30
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